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Sitzung der Bezirksvertretung Mitte am 13.06.2024 
Beschlusscontrolling zur Drucksache 7578/2020-2025  
Schulweg Wohngebiet „Grünheide“ zum Neubau Hellingskampschule 
(Antrag der Fraktion Bündnis 90/Die Grünen vom 20.02.2024)  
 
 
Beschlusstext des Antrags 
 
Am 29.02.2024 hat BV Mitte folgenden Beschluss zur Drucksache 7578/2020-2025 zum 
Tagesordnungspunkt 5.1 gefasst: 
 

1) Die Stadt soll kurzfristig zum Start der Grundschule am Neubaustandort/ 
spätestens zum Schuljahresstart 2024/2025 einen sicheren temporären Schulweg 
aus dem Neubaugebiet zur Grundschule und zur Kita schaffen. 

2) Langfristig ist der Bau eines durchgängigen Fußweges (Hochbord) und eine 
Radwegverbindung vorzusehen. 

3) Vor der neuen Hellingskampschule ist ein sicheres Überqueren der Jöllheide 
möglichst mit einem Zebrastreifen zu ermöglichen. 

4) Die Einrichtung einer Elternhaltestelle auf der Herforder Straße ist zu prüfen. 
 
 

Bericht des Amtes für Verkehr  
 

1) Für die Schaffung eines temporären sicheren Schulwegs liegt ein erstes Konzept 
vor, welches sich in Abstimmung mit den jeweiligen Bereichen befindet. Die 
Umsetzung kann aller Voraussicht zum Schuljahresstart 2024/2025 umgesetzt 
werden. 

2) Planungen für einen Fußweg auf einem Hochbord befinden sich im 
Erstellungsprozess. Die Radhauptroute der Kategorie 2, der B-Plan „Grünheide“ 
und die Planungen zum Seidensticker Campus fließen in die Planung einer 
sicheren Fuß- und Radwegeverbindung auf der Jöllheide sowie den betroffenen 
Knotenbereichen mit ein. 

3) Zur Verbesserung der Verkehrssicherheit auf der gesamten Jöllheide, aber 
insbesondere vor der Kita, dem Altenheim sowie der Schule werden neben 
sicheren Querungsstellen auch weitere Maßnahmen geprüft.  

4) Die Einrichtung und Positionierung von Hol- und Bringstellen werden geprüft. 
Dieses geschieht in Verknüpfung mit den Planungen von Punkt 2 und 3.  
 

Sobald belastbare Pläne vorliegen, werden diese der Bezirksvertretung Mitte vorgestellt.  
 
 
 
 
gez. 
 
Lewald 


